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1. PRESENTATION

Nous vous remercions de faire confiance a la marque nke, en choisissant le
Multigraphic.

Le Multigraphic e st ®qui p® dbéun ®cran graphigue cao
polariseur transflectif améliore la visibilité de jour et également de nuit grace au rétro-

®cl airage constitu® par des LEDS int®gr ®s
automatiquement, soit par | 6utilisateur.

Le Multigraphic est un appareil polyvalent qui permet :
1 De commander les pilotes nke du type Gyropilot2 ou Pilote HR

T Déaf f i ch &s dorinées tes slifférents capteurs présents sur le bus
Topline sous forme numérique, analogique, ou graphique etdé acc ®d er aux
réglagesddé al ar mes et dseapewd i bration d

TA partir doéundbaf®tepheur s Al Slesrciblesppal..e d®di
détectés dans un rayon de 12 milles nautiques autour du bateau, et de
calculer pour les cibles A.l.S. dangereuses| es donn®es dodéanticol |l

T D6interfacer une source NMEA Toplide lesf i n de
données émises par cette source.

2. UTILISATION

Le Multigraphic est équipé de 10 touches, qui permettent de commander
| 6affichage, dbéacc®der aux diff®rents menus

2.1 Description des différentes touches de commande

PAGE
OK

NAVIGATEUR

CONTROLE PILOTE
AUTO

STOP
MOB

Ang vent app
o

45 &
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1 PAGE
Chaque i mpulsion sur <cette touche per met
enregistrées, a la page pilote et a la page menu.

Un appuli l ong (3 secondes) permet d¢pacc
& menu.
1 OK
Chaque impulsion sur cette touche permet de confirmer la sélection, ou
débacc®der aux r®glages sp®cifiques ~ <cert
Un appui l ong (3 secondes) per met d{6 ac
L= éclairage, du verrouillage clavier et de la mise en veille.

1 NAVIGATEUR
Permet de sélectionner les différentes pages et les différents menus.

 CONTROLE PILOTE
Permet de contrbler la consigne donnée au pilote. Une impulsion sur les
touches 1A permet doéaugmenter ou de di min
Une impulsion sur les touches 10° permet dodéaugmenter ou de di
la valeur de la consigne.

Un appui l ong sur | es touches 10A pgr me
de bord automatique.

1 AUTO
Une impulsion sur cette touche embraye le pilote.
Un appui l ong sur c et tder directemnentha mpneir me t (
« Mode de pilotage ».
1 STOP
Une impulsion sur cette touche débraye le pilote.
1 Mob

Un appui long sur cette touche déclenche la fonction « Homme a la mer » sur
le bus Topline.
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2.2 Page menu

indlahr

Alarmes:

> A
% B )

|
w
-
5
n
=
=]
n
n
m
[
-]
=
n
c
=
n
Photo Andreas L

Lors de la premiere utilisation, 16 ® ¢ r &lme lagpdgé menuquiper met dobdacc®der
1 Au constructeur de pages

Aux différents réglages des capteurs

Aux réglages des alarmes

Aux réglages du pilote

= =2 =2 =2

Aux réglages de la page Performance
1 Aux réglages des paramétres du Multigraphic

Chague impulsion sur les fleches « droite » ou « gauche » du navigateur, permet de
se déplacer dans le carrousel de la page menu afindeséle ct i onner | 6i clne
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N .

Pilote Alarme

{ @<

Parametres ‘\ E_‘ /

Capleurs

arl

2.3 Constructeur de pages

Le Multigraphic e st con-u pour gue | 6ut i | icheraldse ur p L
pages désirées. 10 pages sont disponibles a la construction, et seront mémorisées.
Par défaut, les cing premieres pages sont construites.
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Pour construire une page, i

f Bcuahs »tdans la

dodabc

page menu :
i 1 L
Pilote 0 E ° \ Alarmess
\ 5 - ave B
Parametres Capteurs 2
Ecrans g
Faireuneimpulsionsurlatouchee, | 6®cran suivant appara’t

nke

MARINE ELECTRONICS

'
ECRAN O RIS
ECRAN 1 Page XB
ECRAN 2 Page girouette
ECRAN 2 Page cap
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A | 6ai de dlauste »fet « basbee slu navigateur @ sélectionner la page a
construire, ou a modifier (les pages non construites apparaissent transparentes), puis

poursuivre par une impulsion sur la toucheo.

Page X1

Type d'ecran

BQ@I

Modifier la page

A
visible @
v

Changer de nom

Type doé®cr an

Permet de choisir son écran. Pour cela, faire une impulsion sur la touche@, une
liste déroulante apparait.

Page X1

i de de $auté et « basss » du navigateurg, choisissez le type
ran gque Vo usetdoncdemanibite derdonnées al afficher.r

oo

n ke 9 Afficheur_Multigraphic_um_FR_50 22

MARINE ELECTRONICS




Types do®cran disponi bl es
' ¥ ________§ |

L 1 1 | 1 | T - —— — ——
[ 1 | | | . [ [ [ | ]

1 1 1 | ‘ —
1 donnée 2 données 3 données 3 données

4 données 4 données 6 données Page 4+4

——y ﬂ“ @r - @ =
e &P <>
L e

- i

Page 1+1 Page A.L.S. Page waypoint Page XTE

Page Régate

Confirmer votre choix par une impulsion sur la touche@.
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Modifier page.
Permet de choisir la donnée a afficher sur | 6®cran s®|l ectionn®

Press atmos

Constructeur de page 1/2

Press atmos

Suivant pour accepter la donnée af f i ch®e dans | a partie de
(uniquement pour | es ®crans multiples) et ai
Modifier pour modifier la donnée ~ part i inste, et madiBer da couleur

doaffichage
Terminer pour accepter la construction de la page et la sauvegarder.
Remarque :

Des données d an s certaine partie de | 6®cran VoOuU:¢
numérique, analogique, graphique ou sous forme de widget.

Exempl e dbébune page avec une information anal

Profondeur

6.7

Pieds

Temp air

/] B L Celsius I
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La construction terminée, une fenétre vous propose soit de sauvegarder cette page,
soit de la renommer.

Press atmos

Fin de construction

Savuvegarde de volre page :
'Page X2'

"

Temperature air

Une impulsion sur la touche « OK » sauvegarde votre page.

A | 6 ai dwgatedruen sékectionnant le menu « No mé», il est possible de
renommer cette page. Apres une impulsion sur la touche OK, un clavier virtuel
apparait.

anm: nke

Le navigateur@ permet de balayer le clavier et met en surbrillance la touche

sélectionnée.epermet déoappuyer | a .touche s®l ectionn

ﬂ Touche de permutation du clavier numérique et symbole.
H Touche de verrouillage du clavier en majuscule.

l Touche effacement arriere
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Touche entrée, sauvegarde la page renommée.

Visible

Par défaut, la page construite est visible.

Une impulsion sur la touche g permet de masquer la page sélectionnée.

Page visible A

Page non visible x .

Changer de nom

Permet de renommer une page construite © | 6 a clagier virtuel.

Nom: nke

2.4 Visualisation des pages construites

—
PAGE

Chaque impulsion sur la touche page-, fait défiler les pages construites, la

page pilote ainsi que la page menu.
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Utilisation de la télécommande

La télécommande filaire et la télécommande multifonction radio, peuvent étre
utilisées pour afficher les différentes pages construites.

Latouche@per met de s®l ect i onn parmiles@ffidhduisduh eur M

bus Topline, et la touche @ doéoafficher Jhatées. paatguehe @o
commande le Chronometre (voir 8 Chronométre Régate).

Une fois le Multigraphic sélectionné, la fenétre suivante apparait :

{ )

\. J

Les autres touches de la télécommande sont inopérantes, seule la touche « MOB »
est fonctionnelle.
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CHRONO

I5.23 4:56
1c Il |
L) =
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255°
111 g 1

CHRONO coa

1523 456 140°
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2.4.1 Page 4+4

Cette page permet doéafficher 4 informations
Elle peutétreaussiut i | i s®e avec | es remont Pegi dbehf de
(ADRENA, EXPEDITION), via | 0e,rapras@iialishtidiE(#oir « Initialisation

NMEA »). Exemple, le logiciel ADRENA permet de remonter 8 informations suivant

les phases de parcours, ces informations peuvent étre lues sur ces pages
alternatives. Ces informations peuvent étre lues sur tous les Multigraphic du réseau

Topline. Les 8 canaux disponibles se nomment DYN 1 a DYNS8.

2.5 Utilisation du Multigraphic avec le calculateur Gyropilot 2

Le Gyropilot est un automate congu pour piloter les bateaux. Il permet de seconder
efficacement le barreur, mais ne doit pas étre utilis€ comme moyen principal de
pilotage.

Dés que le barreur active le pilote, le calculateur Gyropilot 2 mémorise la valeur
courante du canal concerné : le cap magnétique, anlglé de vent ou la route GPS.
Cette valeur devient la consigne.

Ensuite, le calculateur integre les données transmises par les capteurs et effectue
des corrections de barre selon deux criteres :
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-1 6 ® caarapport@ la consigne, qui est délivré par le Compas (mode compas) ou
par| 6 a n-®@inoaette (mode vent).

- la vitesse de rotation du bateau, qui est délivrée par le gyrometre. Cette rotation est
provoqu®e par | 6action de | a barre, du vent

La valeur de la correction est alors proportionnelle :
A" | 6®cart mesur® par rapport ~ la consig
A alavaleur du gain,

A et inversement proportionnelle & la vitesse du bateau (en cas dbéabsenc
la vitesse bateau, la performance du Gyropilot sera nettement diminuée).

AVERTISSEMENT :

Ne laissez jamais la barre sans surveillance. Le barreur doit rester vigilant et
attentif aux événements soudains qui peuvent intervenir durant le fonctionnement du pilote
automatique. Il doit se tenir prét a reprendre la barre a tout moment.
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2.5.1 Touches utiles au Gyropilot

Une impulsion sur cette touche embraye le Gyropilot sur la valeur

courante suivant le mode de pilotage sélectionné. En mode compas,
|l a consigne = cap compas au mom
laconsi gne = " | 6angl e du v e uhappuu
long >3 s per met ddacc®der direct eme
pilotage.

@ Une impulsion sur cette touche débraye le Gyropilot et libere la barre.

Une impulsion sur cette touche ajuste la consigne du Gyropilot de +1°

d Une impulsion sur cette touche ajuste la consigne du Gyropilot de -1°

Une impulsion sur cette touche ajuste la consigne du Gyropilot de
+10°

Un appui long sur cette touche déclenche un virement automatique de
bord sur tribord, ou un empannage sur babord.

Une impulsion sur cette touche ajuste la consigne du Gyropilot de -
10°

Un appui long sur cette touche déclenche un virement automatique de
bord sur Babord, ou un empannage sur tribord.

-
<u

Une impulsion sur les fleches haute ou basse ajuste le gain du
Gyropilotde 1 a 9.

Une impulsion sur cette touche donne accés aux modes de pilotage
et aux réglages du Gyropilot.
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2.5.2 Choix de la Page Pilote

2 types de pages pilote sont disponibles, la page analogique et la page numérique
(voir 82.3 pour la construction).

2.5.2.1 Page Analogique

Mode de pilotage
accessible avec
la touche OK

Consigne du pilote

Gyropilot

CONSIGNE

ANGLE OE BARRE

v

)

N

Indicateur angle
de barre

2.5.2.2 Page Numérique

Mode de pilotage
accessible avec
la touche OK

Consigne du pilote

Données choisies
par | 6ut.
de la construction
de page

nke

MARINE ELECTRONICS

COMPRS

Gyropilot

Consigne

76°.

Valeur du Gain
réglable par les
fleches haute et basse

du navigateur @

Capteur et sa donnée
utilisés dans le mode
de pilotage choisi.

Valeur du Gain
réglable par les
fleches haute et basse

du navigateur @

17.63

Vit svurf Ang

/

de barre

80

Angledebarre: -8°

N
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Une impulsion sur la touche « OK » @ permetd 6 a ¢ ¢ ®xneodes delpilotage et

—
. : . . PAGE R

aux réglages pilote. Une impulsion sur la touche « page »-pe rmet ddébannul

| 6action pr®c®dent e.

2.5.3 Mode de pilotage
Sélection des modes de pilotage :

Rappel config

Sauvegarde config

Gyropilot

CONSIGNE

nD

CAP MAG

DEI

ANGLE DE BRARRE
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Un appui long > 3s donne acces directement au menu « Mode de
= pilotage ». Ce raccourci est utilisable sur toutes les pages

Mode de pilotage en vent réel.
Nécessite un capteur loch speedometre, un capteur compas, un capteur anémo-

girouette et | 6venp téel ®. nLorshue gcé enode Idé @ilotage est
sélectionné, le pilote barre le bateau suivantl 6 angl e de vent r ®el cal
Le mode vent réel est plus particulierement efficace au portant par forte houle: c 6 e st

dans ces conditions de navigation que le Pilote nke montre ses capacités. Au
portant et dans la houle, si vous utilisez le mode vent apparent, vous constaterez
cela:

- Lorsque le bateau descend la vague, la vitesse du vent apparent augmente,
l'angle de vent apparent diminue et donc le vent refuse. Action du pilote : il fait
abattre le bateau.

- Lorsque le bateau monte la vague, la vitesse du vent apparent diminue, I'angle de
vent apparent augmente et donc le vent adonne. Action du pilote : il fait lofer le
bateau.

Le mode vent apparent dans | a houl e, ne per met pas do
parfait et il faut alors passer en mode compas pour descendre la vague tout droit.

Le mode vent réel permet de descendre la vague tout droit et de conserver l'angle
optimum de descente. L'angle du vent réel ne varie pas en fonction de la vitesse du
bateau. En solitaire, il est plus efficace de laisser la barre au pilote et de régler les
voiles, mais attention a la consommation.

Option logicielle du mode vent réel

Le mode vent réel est une option logicielle du calculateur Gyropilot 2. Pour activer
cette fonction, vous devez saisir un code. Pour obtenir le code « option vent réel »,
contacter votre distributeur nke. Ce code étant propre a chaque calculateur
Gyropilot 2, vous devez communiquer a votre distributeur le numéro de série de
votre appareil, que vous trouvez sur une étiquette collée sur le coté du calculateur
Gyropilot 2, ou dans le menu « Option vent réel » du Multigraphic.

Procédure de saisie du code de vent réel :

Le code de vent réel est un code a saisir avec le clavier. Une fois le bon code saisi,
| 6option vent deRasknver3.t acti v®e (ca
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Capteurs Q @

Pilote

Réglages du pilote

RAlarmes pilote

Numéro de serie : X

Type Code vent
Option vent réel Code vent réel : XX

ouiter  [EEEEE Mode de pilotage BARRE

Mo
Type de pilote automalique Gyropilot ‘

Réglage du pilote G‘
% + 6 - Installation du pilote @
A <—®+ + Q

Mode de pilotage vent apparent

Nécessite un capteur loch speedometre, un capteur compas et un capteur anémo-
girouette.

En mode vent apparent, le Pilote barre | e Dbateau envensui vant
apparent, délivré par le capteur anémo-girouette de votre installation Topline. Il est
surtout utilisé au pres.

Mode de pilotage Compas
Nécessite un capteur loch speedometre et un capteur compas.

En mode compas, le Pilote barre le bateau en suivant le cap magnétique délivré
par le compas de votre installation Topline.

Mode de pilotage barre

Le mode barre permet de régler un angle de barre et de bloquer la barre a la
consigne choisie. L 6 angl @audesposiiianrfixeedeg 8aft ai ns
a+35A par r appdedabarres | 6axe

Mode de pilotage GPS

En mode GPS, le Gyropilot barre le bateau en suivant la route délivrée par le GPS
ou le logiciel de cartographie, connecté sur une entrée NMEA de votre installation
Topline.
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2.5.4 Réglage du pilote
Sélection des réglages du pilote :

Gyropilot

VENT REEL
Gyropilot

Consigne [ RCVENT REEL
-12° -4

ANGLE DE BRARRE

Mode de pilotage

- Réglages du pilote  [8)
Rappel config

Sauvegarde config

Alarmes pilote @

Coefficient de barre

Principe de fonctionnement : le calculateur du Gyropilot détermine
automatiqguement le coefficient de barre et la valeur de | 6 angl e , dueestbarr e
inversement proportionnel a la vitesse du bateau. Plus la vitesse est élevée, plus

| 6angl e de barre est faible.

Toutefois, S i ce r®glage ne convient pas i
| 6amplitude de | dangl ecoeffecientd der rarge, Cekiirci esho di f i a
réglable entre 1 et 53. Plus cette valeur est élevée,pl us | 6angl e de. barre
Par défaut, le coefficient de barre est réglé a 6 correspondant -~ un 306, 0
préreglera par exemple 15 pour un bateau type figaro2 et 20 pour un 6006
un Mul t i 6060 .
Notez que, lorsque le canal vitesse surface est absent du bus, le Gyropilot utilise
le canal vitessefond ( s6i | est pr®sent sur | e bus)

pour conna ' tre | 6effet de ce r®glage, en

50, et comparez le comportement de votre bateau, avant et apres ce réglage
extréme. Vous devez constater un comportement du pilote différent pour les
deux réglages.

Contre barre

Aprés avoir donné un coup de barre, pour corriger le cap magnétiqueoul dangl e du
vent, vous la ramenez naturellement au dela de la position centrale, et cela pour
contr®l er | 6i:necrd emetre Hanee. Capgararaetre est plus ou moins

important, selon le type de bateau et les conditions de navigation. Ce parametre est

calculé a partir de la vitesse de rotation du bateau, qui est mesurée par le capteur
Gyrometre, situé dans le calculateur du Gyropilot.
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En sortie doéusine, | aAUT@ n tDree chedrtree feas-to nr, ®d |0R
la contre barre se fait automatiquement en fonction du gain. La contre barre est

réglable entre 1 et 9. Plus cette valeur est forte, p |
grand.
Notez que pour wun gain de 1 ~° 3, |l e gyrom t

barre. Pour un gain 4 a 9, le gyrométre est actif, et la valeur de la contre barre est
automatiquement ajustée en fonction du gain sélectionné (si la contre barre est sur
auto).

Lissage vent

Le parametre lissage vent correspond a un amortissement de la valeur du vent
mesurée par la girouette. En mode vent, cette valeur est prise en compte par le
calculateur. Par exemple, par mer formée, lorsque le bateau bouge beaucoup, il est
i nt ®r essant digsage,gcan dercapteur anéneo-girouette, fixé en téte de

mot , est soumi s 7 des mouvements brusques.
préférera un lissage faible pour obtenir une réponse rapide du pilote. Le lissage est
réglable entre 1 et 9. Plus cette valeur est forte, pl u

secondes est long. Par défaut, la valeur du lissage est 1.

Le lissage vent automatique est obtenu en entrant la valeur 0. Dans ce cas,
| 6amorti ssement sb6bajuste automati guement en
Léamortissement est de 0,5 seconde par degr®

Exemple : lorsque la girouette oscille de +/-1 0 A | issetnantestrde 10 secondes.

Valeur de

Valeur de lissage N :
| 6amorti ss

automatique

1s

2s

4s

8s
16s
32s

64 s
128 s
256 s

|| || || )|
I
©| 0| N| o O M W| N| | O

Angle de virement
Vouspouv e z r ®g | @uniremantaaatgniatEjue exécuté par le Gyropilot.

En mode compas, | a valeur de | dangle de vire
115° par pas de 5°. Par défaut, la valeur est réglée a 100°.

Vitesse de virement
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Vous pouvez régler la vitesse de virement automatique exécuté par le Gyropilot. La
valeur de la vitesse de virement peut-étre ajustée de 1 degré par seconde a 32
degrés par seconde. La valeur par défaut est de 9 degrés par seconde.

Homme a la mer
Vous pouvez choisir le mode Equipage ou le mode Solitaire.
Mode Equipage

Ce mode est s®l ectionn® si on souhaite que
nécessaires pour récupérer «I 6 ho mme “» [Daa centasf si une alarme

« Homme a la mer se déclenche e , I | a ancne gction sur la barre, mais
uniqguementuneal ar me sonore et | 6affichage sur | es
et de la distance estimésde «| 6 homme %». | a mer

Mode solitaire

Sile Gyropilotest sur« Stop», | e Gyropil ot sdéenclenche et
ou 1 40° suivant la position de la barre au moment du déclenchement de «|1 6 h o mme

ala mer ».

Si le Gyropilot est sur « Auto » et gue | dinstallation -compor
girouette, le Gyropilot passe en « mode vent apparent » avec une consigne a « 0° »

(bout au vent).

Si le Gyropilot est sur « Auto » et gue | o0installation ne <con

anémo-girouette, le Gyropilot passe en « mode barre » avec une consigne de + 40°
ou i 40° suivant la position de la barre au moment du déclenchement de «| 6 h o mme
ala mer ».

Référence vitesse

Per met S i «mo@eoventiréen» e st activ®e, ddébasser vi
« vitesse fond » (si elle est présente sur le bus Topline) ou a la « vitesse surface ».

Temps avant coupure
Détermine le temps qui permettra au Gyropilot de piloter sur les données de son

r

gyrom tre en cas de rupture doéinformation du
de 0 seconde a 60 secondes. Pendant ce temps vous nbavez pl
Offset de barre

Permet doéappliquer un offset de N 3A sur | da
2.5.5 Utilisation du Gyropilot

Cette premiere partie de la notice vous explique comment utiliser le
MULTIGRAPHIC, en partant du principe quoil est i
le cas reportez-vous au chapitre installation de cette notice en page 78.

Le Gyropilot, livré avec une configuration de réglage usine, développera de bonnes
performances sur la majorité des bateaux.

La mise sous tension et hors tensideode de v
| 6i nterrupteur auxiliaire du tableau ®I ectr |

comporter deux alimentations 12V séparees :

n ke 24 Afficheur_Multigraphic_um_FR_50_22

MARINE ELECTRONICS




1 Une alimentation de puissance de la pompe hydraulique et du calculateur (voir
notice installation Calculateur Gyropilot2)

1 Une alimentation du bus Topline sur lequel sont branchés tous les afficheurs
et tous les capteurs.

AVERTISSEMENT :

Pour un bon fonctionnement du Gyropilot, il faut impérativement
mettre en marche | 6ali mentat i TORLINEE pu

Utilisation en mode compas
Le mode compas nécessite un capteur loch-speedométre et un capteur compas.

Gagnez le large avec votre bateauavant d 6 e mb r a y e lbarrez gotre bateap

et maintenez le cap que vous souhaitez suivre : |l a barre doit
bateau, lorsque vous suivez le bon cap, appuyez sur la touche Auto pour embrayer
le Gyropilot.

Le pilote prend alors pour consigne le cap courant. Le Gyropilot est alors embrayé
et barre le bateau.

Pour débrayer le Gyropilot, reprenez la barre et appuyez sur la touche stop.

En mode Compas lorsque le Gyropilot est embrayé la page pilote ci-dessous
soaffiche svultigraplic®cr an du

COMPRS Gyropilot GAIN 1
Mode de pilotage yeb ¥~ Valeur du Gain

co NE CAP MAG

Type de pilote / u D u D T Donnée du Compas

Consigne du pilote v

ANGLE DE BARRE

Val eur de | 6 a

Notez que lorsque le pilote est embraye, la consigne est affichée dans la fenétre

Consigne. Lorsque le pilote est débraye, trois tirets «---» sont affichés dans cette
fenétre.
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f} AVERTISSEMENT :
Latouche Autoper met dbéembrayer | e pilote al

Latouche Stopper met de d®brayer | e pil ot eactivart om
Avant de couper | 6alimentation de votre i

Le mode vent apparent nécessite un capteur loch speedométre, un capteur compas
et un capteur anémo-girouette.

En mode vent apparent, le Gyropilot barre | e bateau ewmNentsui van
apparent, délivré par le capteur anémo-girouette de votre installation Topline. Il est
surtout utilisé au pres.

En mode Vent Apparent lorsque le Gyropilot est embrayé la page pilote ci-dessous
soaffiche gvultigraplic®cr an du

LB \/zleur du Gain
ANG VENT APP

Type de pilote — | g 5 H 9 5 Q\

/ Donnée Angle vent
apparent

Mode de pilotage

Consigne du pilote /
ANGLE DE ERARRE

v

Val eur de | 6 a
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Utilisation du mode Vent Réel (Voir 8 « mode de pilotage vent réel »)

En mode vent réel, le Gyropilot barre | e bateau emuentgéeli vant
délivré par le calculateur Gyropilot de votre installation Topline.

VENT REEL Gyropilot GAIN 1

Mode de pilotage Valeur du Gain

Ang vent reéel

Type de piote — | ™ IED - 480\\

Pl Donnée Angle de

vent réel

Consigne du pilote d ANGLE DE BARRE

Val eur de | 6 a

Utilisation du mode barre

Le mode barre permet de régler un angle de barre et de bloquer la barre a la
consigne choisie. Léangle de barre p&8aft ains
+ 35A par rapport © | daxe de |l a barre.

Le mode barre peut étre notamment utilisé au port pour vérifier le fonctionnement du
vérin ou tout simplement pour bloquer la barre dans une position.
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BARRE Gyropilot GAIN 1

Mode de pilotage Valeur du Gain
CON ANG DE BARRE
Type de piote — | 5 E .
/ \
Donnée Angle de
Consigne du pilote / ANGLE DE BARRE barre
v

Val eur de | 6 a

Utilisation du mode GPS

En mode GPS, le Gyropilot barre le bateau en suivant la route délivrée par le GPS
ou le logiciel de cartographie. Pour cela, le GPS ou le logiciel de cartographie,
configuré en mode navigation devra délivrer les trames NMEA ci-dessous:

- $XXXTE : écart de route (cross-track error) et

- $xxBWC : distance et cap a la destination (DTW et BTW) ou
- $xxRMB : XTE, latitude, longitude et distance et cap a la destination (DTW et BTW en

données minimales).

Gyropilot

Valeur du Gain

@ «
\Indicateur de direction

pour revenir sur la route

Mode de pilotage

/

Type de pilote
Indication graphique

; de | 6®cart
Cap au Waypoint —, A
Cap WP: XXX~ XTE: -X;XXMn DTW: X.XMN
Vit fond: X.XXKn Cap fond: XXX~ Distance au Waypoint
Vitesse fond
Ecart de route Cap fond
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AVERTISSEMENT :

Il est important de venirau plus presde | a r out e ncher i@ mbde @R5e n C
car si | 6®cart de route est > " 0,4 Mn, | e
avec un angle de 45°

D

A | darriv®e au WAYPOI NT, S i | 6activation
automatique, le pilote sonne, il maintient le cap compas et il sort du mode GPS. Le

skipper doit alors vérifier que sa route est libre et que la direction du prochain

WAYPOINT est juste. Il appui a nouveau sur AUTO, ceci aura pour effet

déencl encher ) nouveau | e mo d e GPS, dirig:
WAYPOINT. La procédure se répete a chaque nouveau WAYPOINT.

AVERTISSEMENT :

Si votre logiciel de navigation ou votre GPS qui délivre la route, active
automatiqguement le prochain Waypoint, le gyropilot enverra automatiquement le
bateau sur la nouvelle route.

2.5.6 Sauvegarde et rappel configuration pilote

Vous avez la possibilité de sauvegarder 10 configurations de réglage du pilote et de
les rappeler a tout moment. Par exemple, vous pouvez sauvegarder une
configurationpgetr uhéabhbubure gdgeur | 6allure de

Procédure de sauvegarded 6une configuration pilote

CONSIGNE [«; JCOMPRAS Gyropilot GAIN 1
0° g ¢..=
Mode de pilotage
- I T
——

LRI Vide

Gyropilot

REE

Rappel config

Sauvegarde config

n ke 29 Afficheur_Multigraphic_um_FR_50_22

MARINE ELECTRONICS




Procédure de rappel d dne configuration pilote :

Gyropilot

CONSIGNE CAP MAG prwperrs Gyropilot GAIN 1

0° o *_ -

ANGLE DE BRRRE

Rappel config

Voulez-vous restaurer
celte configuration pilote ?

Configuration nke

2.5.7 Alarme Pilote

Vous disposez de deux alarmes programmables, | 6 upo@ vous signaler une
variation de la directionduvent et | 6autre pour Vvous signa
faible.

- Léal ar me di r ect iée xvert/oap » @amntet da murweiller une
variation de la direction du vent en mode compas et une variation de cap
compas en mode vent.

Le réglage vent cap permetdedéfini r des | i mites de d®cl enche
défaut, cette limite est réglée a 15°. En mode de pilotage compas, lorsque la
variation de | dangle de vent asneeéstdeadepciéei eur e
apres une temporisation de 30 secondes, i en est de m°me | or ¢

pilotage vent, la variation du cap compas est supérieure a la valeur réglée. Un
message et des bips discontinus signalent cette alarme sur le Multigraphic.

- L6al arme tensi onbabeie depuissanceappprmet esungiller
| 6 ®t at de c¢ ha rogestcoheectéeda phissande eu piloge. Par défaut

| 6al arme est r ®gl ®e ~ 8VDC

Lorsque | a valeur de |l a tension batterie es:
déclenche. Un message et des bips discontinus signalent cette alarme sur le
Multigraphic.

o OO
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Proc®dur e d étaeréglageades atarmes pilote

RAlarmes pilote

Mode de pilotage
Réglages du pilote RAlarmes pilote
Rappel config

Sauvegarde canfig

2.5.8 Affichage de la page pilote sur commande externe

Il est possible de faire afficher la page pilote de facon temporisée, a partir des actions
pilotes du bus (télécommande Gyropilot, Gyrographic, Multigraphic). Lorsque cette

option est activ®e, |l a page pilote est affi
sur les touches « Auto », «+ 10°», «x 1°» et virement d6une t ® ®c o mma |
Gyropil ot ou doéun afficheur commande Gyropil

Choisir I'écran

ECRAN pilote
ECRAN O
ECRAN 1
ECRAN 2

ECRAN 3

2.6 Utilisation du Multigraphic en mode multifonction

Le Multigraphic est un afficheur Multifonction de la gamme TOPLINE. Il se
connecte au bus TOPLINEde votre installation et per me
canaux disponibles sur le bus.
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