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1. PRESENTATION

L’Analog Monitor est une interface d’entrée capteur analogique 0- 3,3 Volts pour le
bus Topline. Il est livré d’'usine en interface de mat tournant (sans correction de
'angle du vent apparent).

Le capteur nke utilisé avec I'interface Analog Monitor est le capteur angle étanche
(barre, mat tournant, quille) réf : 90-60-388

D’autres types de capteurs peuvent se connecter sur l'interface Analog Monitor en
respectant quelques précautions : I'entrée analogique doit étre adaptée suivant le
type de capteur, par exemple un capteur inductif 0- 5V. Il est nécessaire de faire la
demande au préalable a votre revendeur afin que la modification soit effectuée en
usine.

2. FONCTIONNEMENT

Les données de L’Analog Monitor sont transmises sur le « bus Topline » sous
forme de canaux :

- angle mat

- angle incidence (mat + correction angle de vent)

- dynamiques (8 canaux)

- angle de quille

- réservoirs (4 canaux)

Les canaux dynamiques sont paramétrables (nom du canal et unité). Pour cela il est
nécessaire de faire la demande au préalable a votre revendeur afin que le
paramétrage soit effectué.
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3. CONFIGURATION DE L'’ANALOG MONITOR.

Suivant l'utilisation, il est nécessaire de faire la configuration de l'interface a l'aide du
logiciel Toplink.

Avant de commencer la configuration, il faut vérifier les butées meécaniques
du capteur et le mettre a zéro.

3.1 Configuration du mode de fonctionnement

3.1.1 Angle de méat

C’est la configuration usine. Dans la partie Diagnostic sous Toplink, vous trouverez le
mouchard correspondant Cfg_Vin = 0.

Cette configuration permet la diffusion de la donnée angle de mat sur le bus Topline
sans correction de I'angle du vent.

iz4 Outil de maintenance Topline (Versiori 2,0.0.0) S S - s Ny - m WS S e - = | =
Frchler Réseau Optrons Langue Aide
®»iC HBSAE | H
ﬁ 01h] Interface USE Topline +2.9 Mise & jour Diagnostic ] Informations
% = nalng Hepiadd W aleur ] “Waleur brute ] Zone J Adresse J Longueur ] =
g3 0053h TEST_FRA&M 010Bh 0001k
0.0 0000k YBOOT 010Ch 0001k
ERROR 0000k NBOOT 0100h 0001k
1] 0000k CPT_FBOOT O10Eh 0001k
1] 0000k CPT_ERRCHEAPPLI 010Fh 0001k
1] 0000k CPT_ERRCHKDEBOOT 0110k 0001k
1] 0000k __CPT_DMD_UPP 0111h 0001k
1] 0000k __CPT_DMD_UPT 0112k 0001k
1] 0000k __CPT_SCS_UPP 0113h 0001k
1] 0000k __CPT_SCS_UPT 0114h 0001k
] 1]
0 i
1]
355 Configuration de la diffusion de |la mesure: 1 g} gi:: gggm
g, |8Angledemat T1EER 0k
0 (1) Angle incidence (mat + correction angle de vent) 0178h 0001k
g553¢ (2] Canal dynamiqued in 0182h 0001k
In (3] Canal dynamique 10 Lin 0a3h 0001k
pu (4] Canal dynamiquell Lin 0184k 0001k
t (5] Canal dynamiquel2 LWin 0185h 0001k
(6 ) Canal dynamiquel3 LWin 0186h 00ath |
(7 Canal dynamique 14 Lin 0187h 0001h I
Ho (@) Canal dynamiquel5 it 0188k 0001h
U {9) Canal dynamique 16 i 0183h 0001h
M (10) Angle de quille i IS0 ey
(11) Reservoirel it 018Bh 0001k
h: 36 (12) Reservoire 2 IMSEC 2000k 0001k
H: 10 IR 3 HELJOUR  2001h 0001k
& ik Reseone BNNMOIS 2002+ 0001k
(14) Reservoire 4 T 2003h 000th
V1 2 000Ch WERSIOM_FIRKM 2004h 0001k
25628 B41Ch CHEAPPLI 2005h 0001k
40381 SDBDh CHEDBOOTA 2008h 0001k LS
1] 0000k CHEDBOOTZ 2007h 0001k
BE44 1B0Ch CHEFBOOT 2008h 0001k
FORBIDDEM CHECKS... FFFFh CALCHEAPPLI 2003h 0001k
FORBIDDEM CHECKS ... FFFFh CALCHKDBOOTA 2004k 0001k
FNRRINDFM CTHFCES FFFFh ral CHEDRONT? 2MNRH nnk ¥

C Tout rafraichic ‘ e Rafraichir selection 1 i:{} Tout iéinitiliser

Maintenance | Trace | Basede dnnnéasl

Connecté au réseau par 36291008, le PC est maitre. [Mode administratet |Durée restante dans ce mode:: illimitée |
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3.1.2 Angle incidence (mat plus correction angle de vent)

Pour configurer 'Analog Monitor en mode angle incidence il faut paramétrer le
mouchard Cfg_Vin a 1.

Cette configuration sert a diffuser sur le bus Topline les canaux angle de mat et
angle du vent corrigé (correction de I'angle par rapport a la position du méat). C’est la
configuration la plus utilisée sur les bateaux equipés d’un mat tournant.

7} Outil de maintenance Topline (Version 2.0.9.0} @M

Fichier Réseau Options Langue Aide
wiiC HBENSS | R
[01h] Interface USE Topline 2.3 Mize &jour Diagnostic I Informat\ons]
+|- % 18 Analog Monitor v1.2
&; B Finsion Mot Waleur | Waleur brute | Zone | Adresse | Longuewr | «
a3 0053k TEST_FR&M 010Bh 0001h
0.0 0000k WBOOT 010Ch 0001h
ERROR 0000k WEOOT 0100h 0001h
] 0000k CPT_FBOOT 010ER 0001h
1] 0000k CPT_ERRCHKAPPLI 010Fh 0001h
1] 0000k CPT_ERRCHKDEOOT 0110k 0001k
1] 0000k __CPT_DMD_UPP 0111k 0001h
] 0000k __CPT_DMD_UPT 0112k 0001h
1] 0000k __CPT_SCS_UPP 0113h 0001h
1] 0000k __CPT_SCS_UPT 0114k 0001k
1] CP LBOOT  0115h 0001h
1] 0000k Cfg_Win_Sensor 0001k
355 Configuration de la diffusion de la mesure: e g} gi: gggm
§  |(92AnmEdeme O16Eh o001h
il (1) Angle incidence (mat + correction angle de vent) 0178k 0001k
6553 (2] Canal dynamique 9 in 0gzh 0001h
In (3] Canal dynamigue 10 Win 0183k 0001k
pu (4] Canal dynamique 11 i 0184k 0001h
t (5) Canal dynamigue 12 Win 0185h 000Th
(6] Canal dynamique 13 Win 0186k 0001k L |
(7) Canal dynamique 14 *in 0&7h 0adth i |
Mo (&) Canal dynamique 15 in 0188h 0001h
U (9) Canal dynamique 16 I 0183n 0001h
N (10) Angle de quille 4 oish futh
b (11) Reservoire1 in 018Bh 0001h
b: 36 12)R e 2 INSEC 2000k 0001h
B e e HELJOUR  2001h 000Th
& 21y (13) Reservoire BNNMOIS  2002h 0odih
g6, |(0149) Beservaired T 2003h 0001k
Y1.2 000Ch WERSION_FIRM 2004h 0001h
25628 BA1Ch CHEAPPLI 2005h 0001h
40381 SDEDh CHEDBOOTH 2006h 0001h
1] 0000k CHKDBOOTZ 2007k 0001h
5644 1E0Ch CHEPBOOT 2008h 0001h
FORBIDDEM CHECKS...  FFFFh CALCHKAPPLI 2003h 0001h
FORBIDDEM CHECKS... FFFFh CALCHKDBOOT 2008k 0001h
FMRRINDFM THFCKS FFFFh Al CHEDROOT? 2NNRk MMk i
G Tout rafraichic ‘ @ Rafraichir selection ‘ f,'i] Tout réinitializer
Maintenance | Trace | Base de données
Connecté au réseau par36291009, le PC est maitre, Mode administratet Durée restante dans ce mode : illimitée | |
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3.1.3 Canaux Dynamiques

8 canaux dynamiques sont disponibles dans I’Analog Monitor. Pour configurer
'’Analog Monitor en mode canal dynamique, il faut paramétrer le mouchard
Cfg_Vin de 2 a 9 suivant le canal utilisé. Il est possible d’utiliser jusqu’a huit Analog
Monitor en mode canaux dynamiques sur le méme bus Topline.

lls sont utilisés pour I'affichage des capteurs et données custom.

Exemple : incidence foil Tribord en degreé.

Utilisation d’'un capteur d’angle de mat pour effectuer la mesure et affichage « Foil
TB » comme label et « Degré » comme unité.

Nota : pour effectuer la configuration du label et unité, voir § 3.3.4

53 Ot de malntenance Topline (Version 2.09.0) s = 2

Flchrer Réseau Optlons Langue Aide
»wiC HEBRSAS | B
B [01h) Interface USE Topline v2.9 | Mise a jour  Diagnostic 1 |nf0[ma[i0n3]
Analog Monitor ¥1.2
. % E DRl Y aleur ] “aleur brute ] Zone Adresse | Longueur -
g3 0053h TEST_FR&M 010Bh 0001k
0.0 0000k WBOOT 010Ch 0001k
ERROR 0000k MEOOT 0100k 0001k
0 0000k CPT_FBOOT 010Eh 0001k
0 0000k CPT_ERRCHEAPPLI 010Fh 0001k
0 0000k CPT_ERRCHEDBOOT 0110k 0001k
0 0000k __CPT_DMD_UPP 0111h 0001k
0 0000k __CPT_DMD_UPT 0112h 0001k
0 0000k __CPT_SCS_UPP 0113h 0001k
0 0000h __CPT_SCS_UPT 0114h 0001k
0 0000k CPT_ERRCALLEOOT 0115k 0001k s
0000h Cfg_Vln Sensor a00Th
355 Configuration de la diffusion de la mesure: T g}gin gggm
p  (0)Angledemat ) MEER 0001h
0 (1) Angle incidence (mat + cerrection angle de vent) 0178k 0001k
g553¢ (2) Canal dynamiqued in 0182h 000tk
In (3] Canal dynamique10 LWin 0183h 0001k
pu (4] Canal dynamiquell LMin 134k 000k
t (5] Canal dynamique 12 LVin 0185h 0ok
(6] Canal dynamique 13 _V!n 186k 00k A
(7) Canal dynamique 14 _Vm M&7h 0001h |3
HNo (g} Canal dynamique15 n 0188h 0001h
U g Canal dynamique 16 h glgﬁ: ggg]:
o 0} Angle de quill it
gﬁ Al in 0188h ooth
M: 36 {12) R 5 INSEC 2000h 0001k
H:10 o RE“”“"'E g HEUJOUR  2001h 0001h
&2 L5 Recenone BHNMOIS 2002k o0th
(14) Reservoire 4 T 200%h ootk
V1 2 000Ch WERSIOM_FIRM 2004h 0001k
26628 B41Ch CHEAPPLI 2005h 0001k
40381 S0EDh CHEDBOOTA 2006h 0001k =
0 0000k CHKDBOOTZ2 2007h 0001k
5644 160Ch CHEFBOOT 2008h 0001k
FORBIDDEN CHECKS... FFFFh CALCHRAPPLI 2005h 0001k
FORBIDDEM CHECKS... FFFFh CALCHKDBOOTA 2000k 0001k
FNRRINDFN CHFCKS FFFFh ral CHEDRONT? 2NNRR nnnik =
G Tout rafraichir J @ Rafraichir selection ‘ i:ﬂ Tout réinitializer
Maintenance { TraceJ Base de données
Connecté au réseau par 36291009 e PC est maitre. |Mode administratel | Durée restante dans ce mode : illimitée | Z
= = =
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3.1.4 Angle de quille

Pour configurer 'Analog Monitor en mode angle de quille paramétrer le mouchard

Cfg_Vin a10.

Cette configuration sert a

<4 Outil de maintenance Topline (Version 2.0.9.0)

diffuser la donnée angle de quille sur le bus Topline.

= B ]

Flchrer Réseau ptions Langua Aide
25 C HRNAE | H
& [01h] Interface USE Tapline v2.9 | Mige & jour  Diagnostic 1 |nf0[mati0ns]
Analog Maonitar ¥1.2
E R TR, “aleur | Yaleur brute 1 Zohe | Adiesse Laongueur -
g3 0053h TEST_FRAM 010Bh 0001h
W0.0 0000k YBOOT 010Ch 0001k
ERROR 0000k NBOOT 010Dh 0001h
] 0000k CPT_FEOOT O10Eh 0001h
1] 0000k CPT_ERRCHKAPPLI O10Fh 0001h
1] 0000k CPT_ERRCHKDBOOT D110k 0001k
1] 0000k _ CPT_DMD_UPP 0111k 0001h
] 0000k __CPT_CMOD_UPT 0112k 0001h
1] 0000k __CPT_SCS_UPP 0113k 0001h
] 0000k __CPT_SC5_UPT [RE 0001h
1] 0000k CPT_ERRCALLEOOT 0115k 0001k
i e S ;
o 000ahk Cfg_Vln Sensor M17h DDU‘Ih
355 Configuration de la diffusion de la mesure [ g} gin gggm
g |{M3Anglede O16ER 0001k
0 (1) Angle incidence (mat + correction angle de vent) 0175k 0001k
£553¢ (2) Canal dynamique3 i 0182k 00d1h
In (2] Canal dynamique 10 in ek 0001h
pu (4] Canal dynamiquell i 84k 0001h
t (5] Canal dynamique 12 Win 0185h 0001h
(6] Canal dynamiquel3 _\u"!n [ 86k 0001k A
(7) Canal dynamique 14 in a7k 0001k E
Mo (8} Canal dynamigue15 in 1188k 00ath
i (9 ) Canal dynamique 16 L] 1183k 00a1h
(10 Angle de quille in LAk Lnnth
(11) Reservoire 1 in 018Bh 0001h
M: 36 {12) R ire 2 INSEC 2000k 0001h
R i HELJOUR  2001h 0001h
#.: 27 (13) Reservaire SNNMOIS  2002h oooih
(14) Reservoire 4 1 2009 odih
1.2 000Ch YERSION_FIRM 2004k 0001h
25628 B41Ch CHEAPPLI 2005k 0001h
40331 S0EDh CHEDBOOT 2006k 0001h |
1] 0000k CHEDBOOTZ 2007k 0001k
5644 160Ch CHEFPBOOT 2008k 0001h
FORBIDDEN CHECKS...  FFFFh CALCHEAPPLI 2003k 0001h
FORBIDDEM CHECKS...  FFFFh CALCHKDBOOTA 20040 0001k
FARRINDFM THFCKS FFFFh Al CHEDROOT? 2MNRkK Ntk =
O Tout rafraichic ‘ (—3 Rafraichir selection ‘ @ Tout réinitialser
 Maintenance | Trace ] Baze de données
Connecté au réseau par367_91009 le PC est matre. " [Mode administratet |Durée restante dans ce mode : illimitée | b

nke
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3.1.5 Réservoirs

4 canaux réservoirs sont disponibles dans L’Analog Monitor.

Pour configurer 'Analog Monitor en mode canal réservoir il faut paramétrer le
mouchard Cfg_Vin de 11 a 14 suivant le canal utilisé.

Il est possible d'utiliser jusqu’a quatre Analog Monitor en mode réservoir sur le
méme bus Topline. lls sont utilisés pour I'affichage des capteurs réservoir custom.
Exemple : réservoir d’eau, ballast, réservoir de carburant ...etc.

- . -
<} Outil de maintenance Topline (Version 2.0.9.0) - l =2 [iC1 ﬁ
Fichier Réseau Options Langue Aide
wiC HBEN%E | B

[0Th) Interlace USE T opine v2.9 | Mise ajour Disgrostic | Informations |
[ %’H Analog Monitor v1.2

“Walzur | ‘Waleur brute 1 Zong | Adresse Langueur -
83 0053h TEST_FRAM 010Bh 0001k

V0.0 0000k WwBOOT 010Ch 0001k

ERROR 0000k MWEOOT 0100k 0001k

] 0000k CPT_FBOOT 010ER 0001k

0 0000k CPT_ERRCHKAPPLI 010Fh 0001k

0 0000k CPT_ERRCHKDBOOT 0110k 0001k

0 0000k __CPT_DMD_UPP 0111h 0001h

0 0000k __CPT_OMD_UPT 0112h 0001k

0 0000k __CPT_SCS_UPP 0113h 0001k

0 0000k _ CPT_SC5_UPT 0114h 0001k

0 0000k CPT_ERRCALLBOOT  0115h 0001k

0 h

355 Configuration de la diffusion de la mesure: [E g:‘lgi: ggg:‘ln

n  |\9)Anglede mat D16Eh ook

] (1) Angleincidence (mat + correction angle de vent) 0178h 0001k

£553¢ (2 ) Canal dynamigue 8 in 0182h 0001k

In (3] Canal dynamique 10 Vin 0183h 000tk

pu (4] Canal dynamiquell Vi 0184h 000tk

t (5] Canal dynamique 12 Vi 0185h 0001k

(6 ) Canal dynamique13 Win 018Eh 0001k A
(7) Canal dynamique 14 Yin 0187h 000tk 3

Mo (8] Canal dynamigque 15 n 0188h 0001h

Y (9] Canal dynamique 16 1 018sh 0001k

ni {10) Angle de quille in [18ah 0001k

t (11) Reservoire 1 in 0188h 0001k

M: 36 {12) Reservoire 2 INSEC 2000h 0001k

H:10 IR i3 HELLOUR 2001k 0001k

o 27 3] Reservoire SNNMOIS  2002h 000Th

5g | 4)Kesenioied T 2005h 0001k

1.2 000Ch YERSIOM_FIRM 2004h 0001k

2hE28 E41Ch CHEAPPLI 2005k 0007k

40331 30BDh CHEDBOOTH 2008h 0001k . |
0 0000k CHEDBOOT2 2007h 0001k

BE44 1B0Ch CHEPBOOT 2008h 0001k

FORBIDDEN CHECKS... FFFFh CALCHRAPPLI 2003h 0001k

FORBIDDEN CHECKS... FFFFh CALCHKDBOOTA 2008k 0001k

FMARRINOFN THFECES FFFFh Al CHEDROAT 2 2Rk ik pi

(¥ Tout rafraichi ‘ & Rafraichi selection ‘ 4 Tout réiritializer
Maintenance | Trace ] Base de données
Connecté au réseau par 26291008, le PC est maitre. |[Mode administratet |Durée restante dans ce mode : illimitée | 4
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3.2 Configuration du type de capteur utilisé.

Trois types de capteurs sont paramétrables en modifiant le mouchard

Cfg_Vin_Sensor .
- Cfg_Vin_Sensor
mat étanche nke.
- Cfg_Vin_Sensor

0 correspond a

1 si utilisation du
Cfg_Vin_Sensor = 2 si utilisation de

fonctionne que dans les modes canaux dynamiques et réservoirs.

la configuration d’origine capteur d’angle de

capteur smart 180° nke (capteur inductif).
capteur linéaire générique. Ce capteur ne

i3 Outil de maintenance Topline (Version 2.0.9.0) SR S o s - - -—- . ~ow W . B
Fichier Réseau Options Langue Aide
wiiC HERAE | R
%= (01h] Interface USE Topline 2.9 Mise &jour  Diagnostic l |nf0[ma[i0n3]

B3l Anslog Moniory .2 Walewr ‘ Waleur brute ] Zone l Adresse ] Longueur ] *
83 0053k TEST_FRAM 010Bh 0001h
0.0 0000k YBOOT 010Ch 0001h
ERROR 0000k NBOOT 010Dk 0001h
1) 0000k CPT_FBOOT 010ER 000Th
1] 0000k CPT_ERRCHEAPPLI 010Fk 000Th
1] 0o0dk CPT_ERRCHKDEOOT 0110k 000Th
o 0o0ak __CPT_DMD_LUPP 0111k 000Th
] 0000k __CPT_DMD_UPT 0112k 0001k
1] 0000k __CPT_SCS_UPP 0113k 0001k
1] 0000k __CPT_SC5_UPT 0114k 0001h
1] 0000k CPT_ERRCALLEOOT  0115h 0001h
] 0000h Cfg_*i 0116h 0001h

0 i Ch 5 0117k [0
258 ADR_TOPLINE 032k 0001h
2 = Pente_Yin 0164k 0001h
0 Configuration du ty.pe d_e c.apteur foset:\r"in MEER 0001k
0 (0] Capteur potentiomeétrique nke Fillrage. Vin 0175k 000k
ge53¢ (1) Capteur smart 180° nke DyrFamat_Vin 0182h 000tk
In (2 Capteur lincaire génerique DynLabel_1_in 0183h 0001h
pu Dyrlabel 2 Vin M Bdh 0001k
t Dyl abel_3_vir 0185k D001k
DynLabel_4_in 0186k 0001k |

DyrlLabel 5 Yin 087k 0001h |
Mo BFEEH CynUnit_1_in M&eh 000k
u 5520h Dynlnit_2_in 0185k 0001h
ni B36ER Dynlnit_3 %in 0184h 0001h
t 2074h Diynlnit_4_%in 018Bh 0001h
M: 36 5: 48 2430k _ COMPIL_MINSEC 2000k 0001h
H:104:1 0401h _ COMPIL_HELWOUR 2001k 0001h
& 2017 M 2 1102k _ COMPIL_AMMMOIS 2002k 0001h
EE 0042k IDEMTIFIANT 2003k 0001h
W12 ao0och VERSIOM_FIRM 2004k 000Th
25628 E41Ch CHKAPPLI 2005k 000Th
40381 SDBDA CHKDBOOT 2006k 000Th
1] 0000k CHEDBOOTZ 2007k 0001h
5644 160Ch CHEPBOOT 2008k 0001k
FORBIDDEN CHECKS...  FFFFh CALCHEAPPL 2005k 0001k
FORBIDDEN CHECKS...  FFFFh CALCHKDBOOTY 2004h 0001h

FNRRINMNFN THFCKS FFFFh ral CHEDRANT? 2MNRh nnth =

(3 Tout rafaichi ‘ @3 Rafraichir selection I % Tout réinitisliser

Maintenancs | Trace 1 Baze ds dnnnées]
Connecté au réseau par 36)_‘}1009 le PC est maitre.

[Mode administratel [Durée restante dans ce mode ! illimitée

nke
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3.3 Configuration du mode canal dynamique ou réserv  0ir.

Dans les modes canaux dynamiques et réservoirs il est nécessaire de paramétrer
les configurations de pente et d’offset en cas d'utilisation du capteur linéaire
géneérique.

3.3.1 Configuration de la pente

Pour configurer la pente il faut modifier le mouchard Pente_Vin (réglé a 0 en
sortie d’'usine c'est-a-dire désactive). Cette pente peut étre réglée au millieme
en positif ou négatif.

o} Dutil de maintenance Topline (Version 2.0.9.0) l == ﬁ -
Fichier Réseau Options Langue Aide

@i C HESSS | H

[07h] Interface USE Topline +2.9 Mise & jour  Diagnostic ] |nfarmations ]
’&*»H RhalopMantoli Waleur | walew brute | Zone | Adesse Langueur -
1] 0000k _ CPT_DMD_UPP 0111k 0001k
] 0000k _ CPT_DMOD_UPT 0112k 0001k
1] 0000k _ CPT_SCS_UPP 0113k 0001k
] 0000k __CPT_SCS_UPT 0114k 0001k
] 0000k CPT_ERRCALLEOOT 0115k 0001k
2 0002h Clg_in 0116k 0001k
2 ao0zh Clg_Vin_Sensar 0117k 0001k
255 AD ] 0001k
] 8000h Offzet_Vin O16Eh 0001k
1] e 7 e - 0178h 0001k
553E Réglage dela mes_L!re‘:regIage dela p_ente de_l entreean'aluglque 018%h 0001k
| Cette pente est utl.llsee pour I'adaptation du signal (entrée 0-3.3v)| 107, 0001k
pu  etpour la conversion physique de la mesure, 0184h 0oath
t 0185h 0001k
(0) desactivation 0186h 0001k
(xa00¢) pente positive 0187k 0001k
Mo (-xex) pente negative 0188k 0001k
u B520F DRLIFI 2 Wi 0185 0001k
ni B3EER Dynldnit_3 Vin 0188k 0001k
t 2074h Cyrlnit_4_%in 018Bh 0001k
M: 36 5: 48 2430h _ COMPIL_MINSEC 2000k 0001k
H: 101 0&01h _ COMPIL_HELWOUR  2001h 0001k
A 20T M: 2 1102k _ COMPIL_AMMMOIS 2002k 0001k
BE 0042h IDENTIFISNT 2003h 0001h
W1.2 000Ch WERSIOM_FIRM 2004k 0001k |
25628 E41Ch CHEAPPLI 2005h 0001h T
40381 9DEDh CHKDBOOTA 2008k 0001k
1] 0000k CHKDBOOT2 2007h 0001k
5E44 160CH CHKPBOOT 2008h 0001k
FORBIDDEW CHECES...  FFFFh CALCHRAPPLI 2003k 0001k
FORBIDDEM CHECKS...  FFFFh CALCHEDBOOT 20080 0001k
FORBIDDEM CHECES...  FFFFh CALCHRDBOOTZ 200Bh 0001k
FORBIDDEM CHECES...  FFFFh CALCHKPBOOT 200Ch 0001k
1] 0000k SIMULATEUR _MODE  2000h 0001k
] 0000k SIMULATEUR _WALE... 200Eh 0001k
] 0000k AUTOTEST 200Fh 0001k
12.8vals 0080h TENSIOM_BUS 5000k 0001k =
G Tout rafraichir ‘ G Rafraichir selection ‘ i?{} Tout réinitialiser
Maintenance | Trace ] Base de donhées
Connecté au réseau par 36201009, le PC est maitre. |Mode administrate |Durée restante dans ce mode : illimitée | &
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3.3.2 Configuration de I'offset

Pour configurer I'offset il faut modifier le mouchard Offset_Vin (réglé a 0 en
sortie d’'usine c'est-a-dire désactivé) Cet offset peut étre réglé au dixieme en
positif ou négatif.

44 Cutil de maintenance Topline (Version 2.0.9.0) - '_" = | El
Frchler Réseau Options Langue Aide
»iC HBS2 2 B
[01h] Interface USE Topline +2.3 Mise & jour  Diagnostic ] |nfamations
&E Anslog Monlorli2 Y aleur ] “aleur brute Zone J Adiesse Longueur J -
1] 0000k _CPT_DMD_UPF M1tk 0ok
1] 0000k __CPT_DMD_UPT 0112k 0001h
1] 0000k __CPT_SCS_UPP 13k 0o h
1] 0000k _CPRT_SCS_UPT 14k 0ok
1] 0000k CPT_ERRCALLBOOT 0115k 0ok
2 0002k Chg_¥in 16k 0ok
2 0002k Chg_Vin_Senzor M7k 000
255 ADR_TOPLINE M 3zh 0o h
1] P 1 G4k 0001
I 000k [EER 000 b
1] Fl\trage Vln 78k 0ok
IS:53 Réglage de la mesure: réglage de I'offset de I' entreeanalnglque g:‘lggn ggg:”:
b Cet offset est utilisé pour la conversion physique de la mesure, T84k 000k
t 0185h 000k =
(0} desactivation 1 86k ook |
(x) offset positif M%7k 0001k
No  (-xx) offset negatif 0188h 0a0th
U EE20R TAAE 2 Wi 0129k 0001h
ni EI6ER Dprldnit_3 Win 0184k 0001 h
t 2074h Dprllnit_4_%in aEh 0o h
M: 36 5: 48 2430k __COMPIL_MINSEC 2000k 0ok
H: o 1 ga01h _ COMPIL_HELLOUR 2007k 0ok
A 207 M 2 1102k __COMPIL_ANNMOIS 2002k 0ok
EE 0042k IDEMTIFIANT 2003k 000k
W1.2 000ch VERSIOM_FIRM 2004k 0ok |
28628 E41Ch CHEAPPLI 20085k 000 I
40231 J0BDH CHEDBOOTT 2006k 000k
1] 0000k CHKDBOOTZ 2007k 0ok
BE44 1E0CH CHKPEOOT 2008k 0ok
FORBIDDEM CHECKS... FFFFh CALCHEARPPLI 2003k 0ok
FORBIDDEM CHECKS...  FFFFh CALCHKDBOOT 2004k 0ok
FORBIDDEM CHECKS... FFFFh CALCHKDBOOTZ 200Bh 000h
FORBIDDEW CHECKS... FFFFh CALCHERBOOT 200Ch 0oh
] 0000k SIMULATEUR _MODE 200Dk 000k
1] 0000k SIMULATEUR _VALE... 200Eh 0ok
1] 0000k AUTOTEST 200Fk 0ok
12.8valts 0080k TENSION_BUS 5000k 0001 : =
C Tout rafraichic ‘ @ Rafraichir selection 1 g:ij Tout iginitialiser

Maintenance 1 Trace ] Base de données ]

Connecté au réseau par 36291009, le PC est maitre. [Mode administratet |[Durée restante dans ce mode : illimitée |
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3.3.3 Configuration du

format d’affichage

Il est possible de modifier le format d’affichage en paramétrant mouchard
DynFormat_Vin .

DynFormat_Vin = 0 : paramétrage sortie usine  a zéro DynFormat_Vin al:
affichage positif sans virgule jusqu'a quatre chiffres.

DynFormat_Vin
DynFormat_Vin
DynFormat_Vin

a 4 : affichage positif avec un chiffre apres la virgule.
a 6 : affichage de la valeur en degré sur la plage 0° - 359°
a 7 : affichage positif de la valeur avec trois chiffres apres la

virgule.
. PN . . . s . . . N
DynFormat_Vin a 16 : affichage positif et négatif sans virgule jusqu’a quatre
chiffres.
DynFormat_Vin a 17 : affichage positif et négatif avec un chiffre apres la
virgule.
DynFormat_Vin a 18 : affichage positif et négatif avec deux chiffres apres la
virgule.
o4 Outil de maintenance Topline (Version 2.0,9.0) =
F\ch\er Réseau Optlcrn; Langue Aide
wiC HBN] O | B
[OTh] Interface USE Topline +2.9 Mise & jour - Diagnostic I |nf0[ma[i0n3]
%E Rbelog Menterils “alzur ] “alewr brute Zong Adresse ] Langueur ] -
o 0000k __CPT_DMD_UPP 0111h 0007k
1] 0000k __CPT_DMD_UPT 011zh 0otk
1] 0000k _ CPT_SCS_LUPP 113h 0otk
1] 0000k __CPT_SC5_UPT 114k 000tk
1] 0000k CPT_ERRCALLBOOT 0115k 000tk
2 0002k Chg_Vin 116k 000tk
2 a00zh Cfg_Win_Sensor 0117h 0001k
255 O0FFh ADR_TOPLINE 013zh 0otk
1] 2000k Pente_Yin 164k 0otk
1] 8000k Offset_tin 16Eh 00tk
1] 0000k F\Itrage “in 178h 0001k
0 Dy ez
In EE439h DynLabeI 1_¥in 0183k 00Tk
:)u Configuration du format dynamique de le mesure: g 3:: g]lgén gggm
(0} affichage XX_XX (mesurex 100) 4 Vin 0186h ooolh
(1) affichage XXXX (mesurex1) 5 Vin 0187h 0001h
Mo (4] affichage XXX (mesurex10) _Vin 0188h 0ooth
u (6] affichage 0 to 359° ! Win 0189k 0otk
ni (7) affichage X_xXX (mesurex1000) } Win 0184k 0001k
t (16} affichage +/- XXKX (mesure + 999) L Win [18Eh 0otk
M. 36 (17 ] affichage +/- XXX X (mesure™10 + 999) _MINSEC 2000k Julili]q]
H: 10 (18) affichage +/- XX XX (mesure"100 + 999) CHELUOUR 2001k 0001h
A 20T TTIRZFT —emmEll_AMKNMOIS 2002k 000tk
EE 0042k IDEMTIFIAMT 2003k 000tk
V1.2 00aCh WVERSIOM_FIRM 2004k ootk e
25628 E41ChH CHEAPPLI 2005k 0otk 1%
40331 SDBDh CHKDEOOTA 2006k 000tk
1] 0000k CHEDBOOTZ 2007k 000tk
BE44 1B0CH CHEPBOOT 2008k 000tk
FOREIDDEM CHECKS... FFFFh CALCHKAPPLI 2005k 000tk
FORBIDDEMW CHECKS FFFFh CaLCHEDBOOT1 2008k 0o0Th
FORBIDDEN CHECKS... FFFFh CALCHEDBOOTZ 200Bh 000tk
FORBIDDEN CHECKS... FFFFh CALCHEPEOOT 200Ch Julili]q]
1] 0000k SIMULATEUR _MODE  200Dh 000tk
1] 0000k SIMULATEUR _WaALE... 200Eh 000tk
1] 0000k AUTOTEST 200Fk 000tk
12 Bvalts 0080k TEMSION_BUS 5000k 0o0Th %
(3 Tout rafraichi ‘ 37 Rafaichi selection l %A Tout riritializer
Maintenance | Trace ] Baze de données
Connecté au réseau .par.3.ﬁ.?._.910.(.]9.,. le PC est maitre. |Mode administratet |Durée restante dans ce mode : illimitée |
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3.3.4 Configuration du label et unité

La configuration du label et unité sert au mode dit custom (canaux dynamiques et
réservoir) afin d’obtenir I'affichage correspondant sur un ou plusieurs Multigraphics.
Le label est composé de 5 mouchards intégrant deux lettres qui permettent d’écrire
un mot de 10 lettres maximum.

L'unité est composée de 4 mouchards intégrant deux lettres qui permettent d’écrire
un mot de 8 lettres maximum.

Les espaces sont considérés comme une lettre.

http://www.table-ascii.com/

(hors table ascii étendue)

Hexadécimal - | Convertir en ASCI Résultat en ASCII :
Exemple 4578656DT706CE520
ASCII : [ Convertir en Hexadécimal I [ Effacer I Résultat en Hexadécimal :

Dans cet exemple nous utilisons le site internet ci-dessus pour convertir le texte
« Exemple » en code hexadécimal. Les mouchards intégrent un paquet de deux
lettres. Dans notre cas le « Ex » donne un résultat en hexadécimal « 4578 ».
ATTENTION pour un mot de 7 lettres, il est nécessaire de finir par un espace comme
dans notre Exemple.

Ce résultat obtenu est a convertir en décimal. Pour cela il est nécessaire d'utiliser la
calculatrice de votre systéeme d’exploitation en mode programmeur (voir exemple ci-
dessous). Entrez la valeur en hexadécimale puis cliqguez sur « Déc » pour avoir la
valeur en décimale.

r .
|| Calculatrice - - gl l*:F| |- [l Caleulatrice | = e
Affichage Edition 7 Affichage Edition 7
-8998 Baea Baaa Baaa gaaa Baas Baaa 89‘@8_. 9800 ©9000 0006 OG0 ©OG0 000G @000 0000 |
63 7 32 63 47 32
8008 0008 ©00PG ©OPE 6108 6191 6111 1998 Gege gooe ooe oceee eleg glel o1l 1zer
31 15 8 |31 13 a |
" | ||moa|| A || mc || || ws || m= || M | |Mod|| A || Mc || M- || ms || M= || M|
= e = e e
Soca 1= J ) B ._._ Il .2 S = 5 o Floa :“ ki || | gd “.. .:I. ._.:. -:._. & .| !
Omin || ot ||ror|| C || 7 || 8] 9| % |©8in || RoL||Ror|| € || 7 || 8 || 9| «| =
@Qword || Or ||¥or || D || 4 || 5 || 6 || & | 1 @aqword || O || Xer | D || 4 || 5[ 6|+ |1
) bword - i = Dward . T 1 - .
= | 3 = Lsh || Rsh 3 -
© Mot [tsh | ®Rsh || E || 1 || 2 || 3 | _ ©) Mot | | LE|l 1| 2 5 el
= —— = i : = aoee |l r s - T : 3
) Octet [| Mot | | And | F ol 0 [ + | . L | | Mot | And | E=if| 0 J ISR + |
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Entrez cette valeur en décimale dans Toplink. Le principe est le méme pour tous les

mouchards de Label et d’unité.

T T
T T
0000k
0000k
2020k
2020k
0000k
0000k

0000k
0000k

Filtrage_*in
DynFormat_in
DynlLabel 1_Win
Dpnlabel 2 VWin
Dynlabel 3 Win
DynLabel_4 Win
Dynlabel 5 Win
Dynlnit_1_%in
Dyl rit_2_ Yim
Dynlnit_3_Yin
DynUrit_4_%in

0178h 00k
0162h o0k
0153 0007 h
0138h 000Th |
0165h 00k
0156h 00h
0167h 00k
018h oocrh
0185h 000k
016éh o0k
0158h 00h

Exemple d’affichage de label et d’unité sur un Multigraphic.
Dans notre exemple l'unité est remplacée par du texte permettant de différencier les

deux actions sur les foils.

nke
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Descente

nenve

Hllernn

14

Foil TRIE

Up/ mlimwim
Foil TRIB
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3.4 Configuration avec un afficheur MULTIGRAPHIC

Un appui long sur la touche @ permet d’'accéder directement au carrousel sur

lequel vous sélectionnez pour afficher la page « Capteurs ». Sélectionnez
ensuite la donnée crée par I’Analog Monitor , par exemple la donnée angle de Mat.

3.4.1 Configuration de I'offset

Sensor

True Wind Speed TLWS|

ara?i;,“ ‘ ). g Pi/:l

Ecrans Rlarmes
Capteurs

Calibration coefficient

3.4.2 Configuration de la pente

Sensor

True Wind Speed

e “ A

Ecrans £ Alarmes

S Mast angle
Capteurs

Calibration coefficient
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Initialisation = Initialisation totale de I'’Analog Monitor aux valeurs par défauts
de sortie usine.

True Wind Speed

Calibration coefficient Mast angle : Initialization

Do you want to reset
the sensor ?

3.5 Gestion de plusieurs Analog Monitor

Plusieurs Analog Monitor peuvent étre branchés sur le méme réseau Topline afin
de contréler plusieurs capteurs.

Exemple d’une installation avec 10 Analog Monitor :

2 Analog Monitor pour le foil tribord. (Mode canal dynamique custom)

2 Analog Monitor pour le foil babord. (Mode canal dynamique custom)

1 Analog Monitor pour le safran tribord. (Mode canal dynamique custom)
1 Analog Monitor pour le safran babord. (Mode canal dynamique custom)
1 Analog Monitor pour I'angle de mat.

1 Analog Monitor pour I'angle de quille.

1 Analog Monitor pour le réservoir Avant. (Mode réservoir)

1 Analog Monitor pour le réservoir Arriere. (Mode réservoir)
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4. INSTALLATION

A ATTENTION

Topline.

Mettre l'installation électronique hors circuit avant toute intervention sur le bus

4.1 Cablage de I’Analog Monitor

[

,ﬁ\ TR oovevenner @

BJ réseau Topline

| Sortie NMEA

Entrée Tenzion
Sortie Alarm

Entrée Capteur

» Connecter le cable bus sur une boite de jonction « bus Topline » de la fagon

suivante :

Fil blanc sur la borne « +12 volts »

Tresse sur la borne « GND »

Noir sur la borne « Data »

Rouge est une sortie NMEA 0183

Jaune est une sortie Alarme (Non implémenté€)

Vert entrée mesure tension auxiliaire (Non implémenté)

Cablage de la prise binder 620 5 plots.

nke
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Binder 620 5 plots Désignation Capteurs angle de barre et mat
90-60-010 et 90-60-388

1 GND (0V)
2 V+ (3.3V) Rouge
3 V- (0V) Bleu
4 VBus
5 Vin Blanc
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Dans le cas ou le sens de rotation est inversé a l'affichage, il faut inverser les
cables rouge et bleu de la prise Binder 620 5 plots.

4.2 Sortie NMEA

3 phrases propriétaires sont disponibles au format NMEA 0183 38400 bauds sur le
fil rouge du cable Topline :

$PNKEV,Analog Monitor,V1.2,Feb 01 2017,10:36:49*36

Cette phrase est émise au démarrage. Elle renseigne la version logicielle de
I’Analog Monitor .

$IIXDR,A x.X,D *hh<CR><LF>
\_angle déterminé en degré
Cette phrase renseigne I'angle de quille ou 'angle de mat.

$IIXDR,U,x.xx,V *hh<CR><LF>
\ _mesure de la tension d’entrée apres calibration pente et offset
Cette phrase renseigne la donnée mode jauge ou custom.
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5. CARACTERISQUES DE L'ANALOG MONITOR

5.1 Caractéristiques mécaniques du boitier de |  'Analog Monitor

130.0 -
98.3

“nke_ O

liE’
T
/I I ' . Analog monitor @
\ J// [

R
Ea

32.7

/B &=

5.2 Caractéristiques de I’Analog Monitor

Parametre Valeur
Alimentation DC (continue) 8V — 32V
Plage de mesure capteur sans diviseur 0-3.3v
Sortie NMEA NMEA 0183
Poids 300g
Consommation en fonctionnement <20mA
12Volts
Cable d’alimentation bus Topline @5,5mm, 4 conducteurs + fil de masse,
longueur 6m
Connecteur de mesure 5plots Fiche binder 5 plots femelles
Température du fonctionnement -10°C / +50°C
Température de stockage -20°C / +60°C
Etanchéité IP54 étanche aux projections d’eau
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