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1. PRESENTATION

Le Load cell Monitor est une interface de mesure de pont de jauge pour le bus
Topline. L'utilisation la plus fréquente est la mesure de tension d’étai a I'aide d’'un
axe instrumenté.

Principe de fonctionnement des jauges de contrainte.

Le fonctionnement des capteurs a jauges de contrainte est fondé sur la variation de
résistance électrique de la jauge, proportionnelle & sa déformation : AR = k Al
C’est le coefficient ou facteur de jauge k qui traduit cette proportionnalité.

2. FONCTIONNEMENT

Les données du Load cell Monitor sont transmises sur le « bus Topline » sous
forme de canaux :

- tension d’étai en daN

- canal dynamique

Les canaux dynamiques sont paramétrables (nom du canal et unité) a l'aide du
logiciel Toplink.

3. CONFIGURATION DU LOAD CELL MONITOR.

La configuration de l'interface s’effectue a I'aide du logiciel Toplink.

Avant de commencer la configuration, bien vérifier l'installation mécanique
du capteur.
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3.1 Configuration du Load cell Monitor avec le logiciel Toplink

3.1.1 Tension d’étai

Cette configuration est celle livrée d’'usine. Dans la partie Diagnostic sur le logiciel
Toplink, le mouchard Cfg_VDiff esta 1.
Elle permet la diffusion de la donnée tension d’étai sur le bus Topline.

.
25 Outi de mairtenance Topline (Vers

Fichi Réseau Options Langue Aide
wiiC BRSNS Y | B
E [07h] Multigraphic Couleur 2.3 Mise ajour Diagnostic ] Infarmations I
i & i
_ [Luoz:j ?;ﬁm;iﬁ j[]oplme ved W aleur | “Yaleur brute i Zone i Adrezze i Longueur &
T e INIT_TEMS_ETAI 0000k 00ath
el e OFF_TEMS_ETAl 0001k 00dth
7 ey Ca_TEMS_ETAI 0002k 0o0th
i e AB_TEMS_ETAI 0003k 0oath
T e AH_TEMS_ETAI 0004k 00ath
el e __FAB_MINSEC 0100k 00dth
777 e __FaB_HEUJOUR moth antth
i e " FAR_AMNMOIS 02k 0oath
T e F&4B_YERS_FIRM 0103k 00ath
el e __RST_MINSEC 0104k 00dth
iad e __RST_HEUJOUR 0105k 00ath
i e __RET_ANNMOIS 106k 0oath £
T e __CPT_RESET 0107k 00ath
el e CPT_&LIM 0108k 00dth
KL e __TP_OM_TOTAL 0103k 00ath
i e __TP_OM 0&h 0oath
T e TEST_FRA&M 010Bh 00ath
el e YBOOT aoch 00dth
iad e NEOOT Moch 00ath
i e CPT_FEOOT 0Eh 0oath
T e CPT_ERRCHKAPPLI 010Fh 00ath
el e CPT_ERRCHEDBOOT 0110k 00dth
7 ey __CPT_DMD_UPP 0111h 0o0th g
i e __CPT_DMD_LIFT 12k 0oath
T e __CPT_SCS_UPP 0113k 00ath
el e __CPT_SCS_UPT 0114k 00dth
7 I CPT EF\F!E‘ALLBDDT 0115k 0001h
1 A00Th [TES
T e ADF! TDF’LINE 0117k 00ath
| 23:3 Configuration de la diffusion de la mesurelefﬂ gg:;; g:‘lgét ggg}:
0 2977 (0) Mesure non diffusée WDiff M7k o0tk
2772 (1) Tension Etai mat_WDiff 08zh 0001h
7777 (2) Canal dynamique @ bel 1_Diff a3k 00dth
7777 (3] Canal dynamique 10 bel_2_VDiff 0184h 0o0th
7777 (4] Canal dynamique 11 bel 3 VDiff (185h 0oath
?77?? (5] Canal dynamique 12 bel_4_VDiff 0186k 0001k =
793 (6 Canal dynamique 13 r,r.ru RY Y o7, AL, —
= (7] Canal dynamique 14
(&) Canal dynamique 15 S
G (8] Canal dynamique 16 fm]
Mairtenance | Trace | Base de dnnneesl

e PC est esclave & ['adresse 02h [Mode administrater Durée restante dans ce mode

Connecté au réseau par3619
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3.1.2 Canaux dynamiques

8 canaux dynamiques sont disponibles dans le Load cell Monitor. Pour configurer le
Load cell Monitor en mode canal dynamique, il est nécessaire de paramétrer le
mouchard Cfg_VDiff de 2 a 9 suivant le canal utilisé. Huit Load cell Monitor en
mode canaux dynamiques peuvent étre installés sur le méme bus Topline. lls sont
utilisés pour I'affichage des capteurs customs.

Exemple : Bastaque tribord en daN. Utilisation d’'un axe instrumenté pour effectuer la
mesure et affichage « Bast TB » comme label et « daN » comme unité. Pour
effectuer la configuration du label et unité, voir § 3.1.6

[~ T j
5 0wt de matenmce Topine Wi 20001 L = = .

Fichier Réseau Opkrons Langue Aide

wiC HBRAC | B

%E [07h) Multigraphic: Couleur v2.3 | Mise djour Diagnostic ] \nlolmations1

Bl [02h] Interface LUSE Topline +2.9
& :_Dac: Cell Maritor w11 B W alaur 1 Waleur brute | Zone | Adrasse ‘ Longueur =
rers e INIT_TEMS_ETAI 0000k 0001k |
el il OFF_TENS_ETaAl 0o0th 0001k
iyl 777 Ca_TEMS_ETal 000zh 0o01h
e e AB_TEMS_ETAI 0003k 0odth
rers N AH_TEMNS_ETAI 0004k 0001k
erer) el __FAB_MINSEC 0100k 00dth
Free e __FaB HELLOUR 010th 00d1h
e e __FaB ANNMOIS 0102h 00dth
rers e F&B_WERS_FIRM 0103h 0001h
e el __RST_MINSEC 0104k 0od1h
ree W __RET_HEUJOUR 0108k 0001k
e e __RET_ANMMOIS 0106k 00dth =
rers e __CPT_RESET 0107k 0001k
e e CPT_aLIM 0108k 00d1h
il e __TP_ON_TOTAL 0105 0001h
e e __TP_ON 0104k 0odth
rers N TEST_FRAM 0108k 0001k
erer) el WBOOT 010Ch 00dth
e e MNEOOT 0100k 00dth
rrers e CPT_FEOOT 010ER 00dth
rers e CPT_ERRCHKAPPLI 010Fh 0001h
e el CPT_ERRCHKDBOOT 0110k 0od1h
W __CPT_DMD_UPP 0111h 0001k g
__CPT_DMD_UPT 0112h 00dth
__CPT_SCS_UPP 0113h 00d1h
__CPT_SCS_UPT 0114k 00d1h
RCALLEOOT DﬂEh 1h
: [ ]
erers ADR_ TOPLINE 0117k 0001k
21:7 Configuration de la diffusion de la mesure leffl xg::: gl ggn gggm
777 (0) Mesure non diffusée i 07gh 0a01h
7777 (1) Tension Etai mat_WDiff 0182h 0001h
77277 (2] Canal dynamigque 3 bel_1_Diff 0183k 0od1h
7777 (3 Canal dynamique 10 bel_2_wDift 0184k 0007h
7777 (4] Canal dynamique 11 bel_3_wDift 07185k 0007k
777? (5] Canal dynamique12 bel_4_wDift 0186k 00d1h =
2722 (6 Canal dynamique 13 I:I:;II E v en 87 nnnAL, s
= (7] Canal dynamique 14 : .
(&) Canal dynamique 15 o
G (9] Canal dynamique 16 \ reiitialiser
Maintenance | Trace | Baze de donnéas]

Connecté au réseau par36291009 le PC est esclave 3 I'adresse 02h |Mode administrater Durée restante dans ce mode : illimitée |
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3.1.3 Configuration de la pente

Pour configurer la pente il faut modifier le mouchard Pente_VDiff qui est a
zéro sortie d'usine, c'est-a-dire désactivé. Cette pente peut étre réglée au
dixieme. Elle correspond au calcul du gain par rapport a la sensibilité du
capteur.

Exemple de calcul de pente :

Soit un axe instrumenté de sensibilité 0,825mV/V avec une mesure maximum
de 4 tonnes.

La tension d’alimentation de I'axe est de 3,3V soit :

0,825 X 3,3 = 2,7225 mV de tension pour une traction de 4 tonnes.
Calcul du gain de conversion : 4000 tonnes / 2,7225 mV = 1469,23
La valeur 1469,2 est a rentrer dans le mouchard Pente_VDiff

i . — e \ .
. Outil de maintenance Topline (Version 2.0.9.0) - - -~ - . - 5

FIChIE{ Réseau Options Langue Aide

®»iC HBSAC R

I %. [E [01h) Multigraphic Couleur +2.3 Mise djour  Diagnostic 1 |nfarmations
EI
[03h) Interface USE Topline w29 TR | T J ol J Adiesse ] Longueur -
& &g Linad Cell Maritor 1.1
Ky I INIT_TEMS_ETaI 0000k 0o01h
e e OFF_TENS_ETAI 0001h 0001h
2977 2797 Ca_TENS_ETAl 0002h 0001h
e I BAB_TENS_ETAI 0003k 0o01h
e e AH_TENS_ETAI 0004k 0001h
ferer) 277? __FAB_MINSEC 0100h 0001h
e Ky __FAB_HELJOUR 0101h 0o01h
G e __FAB_ANNMOIS 010zh 0001h
2977 217 FAB_VERS_FIRM 0103h 0001h
Y KEryy __RST_MINSEC 0104k 0o0th
e e __RST_HEUJOUR 0105h 0001h
27 wn T RST_ANNMOIS 0106k itk E
Ky n __CPT_RESET 0107h 0o01h
e e CPT_ALIM 0108h 0001h
2977 2797 __TP_ON_TOTAL 0108h 0001h
e I __TF_ON 0108h 0o01h
e e TEST_FRAM 010Bh 0001h
977 n VBOOT 010Ch 0001h
e Ky NBOOT 0100k 0o01h
G e CPT_FBOOT 010Eh 0001h
2977 217 CPT_ERRCHKAPPLI 010Fh 0001h
Y KEryy CPT_ERRCHEDEOOT 0110k 0o0th
e e _ CPT_DMD_LPP 0111h 0001h
2977 77 __CPT_DMD_UPT 0112h 0001k
7977 777 __CPT_SCS_UPP 0113h 0001h
e e _ CPT_SCS_UPT 0114h 0001h
997 nN CPT_ERRCALLBOOT 01185h 0001h
e Efg_Vlef 011ER ooa1h
e ADH TOFLINE 0117h 0001h
4592 h D 0164k 0001
7797 177 Dllset WDiff D1BEh 0001h
o : PR Filtrage_*Diff 0178h 0o01h
7777 Réglage de VDift DyrFormat_VDilf T2k 0001k
2997 Gain de I§ mesure modulo 1/10eme. DyrLabel_1_VDif 0183k 0001k
7777 ) desactivation DynLabel_2_VDilf 013ah a0th
e e Dynlabel_3 VDift 0185h 0001h
977 nN Dynlabel_d_VDiff 0186k 0001h =
2797 2999 Dhoaed bl BV et niom. nnniL.
« 1y b
¥ Tout rafraichi l &3 Rafraichir selection | & Tout réinitialiser

Maintenance | Trace | Base de donnges |
Connecté au réseau par 36291009, le PC est esclave a I'adresse 03h Mode administrater Durée restante dans ce mode : illimitée
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3.1.4 Configuration de l'offset

Pour configurer I'offset il faut modifier le mouchard Offset_VDiff qui est a zéro
sortie d’'usine c'est-a-dire désactivé. Cet offset peut étre réglé au dixieme en
positif et négatif.

.2} Outil de maintenance Topline (Version:

Fichier Reseau Opt\ans Langue Aide
®wiC HBRSRS | B

= &. [E) [01h] Multigraphic Couleur +2.3 | Mise a jour  Diagnostic 1 |H[U,maugns}
[02h] Interface LJSE Topline 2.9

- &w Load Cell Manitar 1.1 WValeur ‘ Waleur brute | Zone | Adresse Longueur =
e eyl INIT_TEMS_ETal 0000k 000tk
T e OFF_TENS_ETAI 000Th 0001h
R o Ca_TENS_ETAI 0002k 0001h
R eyl AB_TENS_ETAl 0003k 000k
T eyl AH_TEMS_ETal 0004h 0001h
T e __FAB MINSEC 0100kK 0001h
TR eyl __FAR_HELJOUR 0i0th 000tk
e e __FAB_ANNMOIS 010zh 0001h
T e FAB_VERS_FIRM 0103k 0001h
e eyl __RST_MINSEC 0104k 0001k
T eyl __RST_HELIOUR 0105h 0001h
R o __AST_AHNMOIS 0106k 0001h =
e eyl __CPT_RESET 0107h 0001k
T e CPT_ALIM 0108h 0001h
R o __TP_ON_TOTAL 0109k 0001h
R eyl __TP_ON 0104h 000k
T eyl TEST_FRAM 010Bh 0001h
T e VBOoOT 010Ch 0001h
R o NEQOT 010Dk 0001h
R eyl CPT_FEOOT 010ER 000k
T eyl CPT_ERRCHEAPPLI 010Fh 0001h
T e CPT_ERRCHEDBOOT 0110k 0001h
TR eyl __CPT_DMD_UPP 0111k 000tk
e e __CPT_DMD_UPT 011zh 0001h
T _ CPT_SCS_UPP 0113h 0001h
e __CPT_SCS_UPT 0114h 0001k
T CPT_ERRCALLEODT 0115k 0001h
R Cra_WDiff 0116 0001h
e ADR_TOPLINE 0117h 0001k
T Pente_Diff 01E4h 0001h
0 Qftset WDiff O1EER 0001h
R Filtrage:_Diff 0178h 000k
TP z e “prFomat_YDift 018zh 0001h
3777|Reglage de Vi rLabel_1_VDif 0183h 0001k
2990 Offset en mV de la mesure modulo 1/10eme. ) oo s ypii 0184k o0k
77y [0} desactivation nLabel_3_vDilt 0185h 0001k
T e 0186k 0001h =
) i) o, ane L.
<] 3

(3 Tout rafiaichi J @ Rahaichi selection’| %3 Tout réiniialiser

Maintenance | Trace ] Baze de dnnnéasJ

Connecté au réseau par 36?_91009_ le PC est esclave a l'adresse 02k |Mode administrater ED‘Llr‘é‘a restante dans ce mode : illimitée |
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3.1.5 Configuration du format d’affichage du canal dynamique

Pour changer le format d’affichage il est possible de modifier le mouchard
DynFormat_VDiff .

Le Load cell Monitor est paramétré d’usine avec le mouchard
DynFormat_VDiff = 0 : paramétrage sortie usine avec valeur positive avec
deux chiffres aprés la virgule.

DynFormat_VDiff = 1 : Affichage positif sans virgule jusqu'a quatre chiffres.
DynFormat_VDiff = 4 : Affichage positif avec un chiffre apres la virgule.
DynFormat_VDiff = 6 : Affichage de la valeur en degré sur la plage 0° - 359°

DynFormat_VDiff = 7 : Affichage positif de la valeur avec trois chiffres apres
la virgule.

DynFormat_VDiff = 16 : Affichage positif et négatif sans virgule jusqu’a
guatre chiffres.

DynFormat_VDiff = 17 : Affichage positif et négatif avec un chiffre apres la

virgule.
DynFormat_VDiff = 18 : Affichage positif et négatif avec deux chiffres apres
la virgule.
[2 -
2 Outil de maintenance Topline (Version 2.0.9.0) | = | =] ﬁ
Fichier Réseau Options Langue Aide
wiC BRSO B
E& (01 h) Multigraphic Couleur v2.3 Mise & jour  Diaghostic 1 \nformatlons]
EB (02h \nlerfaca.USB Toplne:24 Waleur | *aleur brute | Zone | Adesse | Longuewr -
’%y Load Cell Monitor +1.1
e s __RST_MINSEC 0104k 0001k
e e __RST_HEUJOUR 0105h 0001k
ey iy __RST_ANNMOIS 0106k 0001k
T s __CPT_RESET 0107h 0001k
e s CPT_ALIM 0108k 0001k
b iy __ TP OM_TOTAL 0103k 0007k
Y s __TP_ON 0104k 0001k
e K TEST_FRéAM 010Bh 0001k
e s WBOOT 010ch 0007k
e K NEOOT 010Dk 0001k
e s CPT_FBOOT 10ER 0001k
e s CPT_ERRCHKAPFLI 010Fh 0001k
e i CPT_ERRCHKDEDOOT 0110k 0001h
e e __CPT_DMD_UFF 0111k 0001k
ey iy __CPT_DMD_UPT 012k 0001k
T s __CPT_SCS_UPF 0113h 0001k
e s __CPT_SCS_UPT 0114k 0001k
b iy CPT_ERRCALLBOOT 0115k 0007k =
Y s Clg_wDiff 0116k 0001k T
e K ADR_TOFLINE 0117k 0001k
e s Pente WDt [1E4h 0007k
ey K Offgat_WDiff O1EER 0001k
Y s Filrage_YDiff 0178k 0007k
0 0000 Dy Diff 0182k 00T
T i Dprlabel 1_Diff 0183h 0001k
Zzzz Configuration du format dynarnique de le mesure Vdiffl : ; g} gg: ggg:‘l:
a997 (0 affichage XX XX (mesure x100) f 0186k 0001k
7777 (1) affichage GG (mesurex1) f I oo0th
7977 (4] affichage XXX _X (mesure x 10) 0185k 0001k
7777 (6) affichage 0° to 359° 0189k 0001k
7777 (7] affichage X_XKX (mesure x 1000} 018ah 0001h
P77 (16 ) affichage +/- X330( (mesure - 899) 0188k 000Th
TP (17 affichage +/- X3 _X (mesure*l0 - 999) EC 2000k 0001k
TR (18) affichage +/- XX} 00 (mesure™100 - 939) OUR 2000k 0001h
s YT —romErEEn0ls 2002k 0001k
e i IDEMTIFI&NT 2003h 0001h
e K WERSION_FIRM 2004h 0001k =
ey ey CHEAPPL 2NNk Mk
|
| G Tout rafraichir I G Rafraichir selection I ﬁ Tout réinitializer
|| Maintenance | Trace | Base de dornges
Connecté au réseau par 36291009, le PC est esclave a I'adresse 02h |Mode administrater Durée restante dans ce mode: illimitée
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3.1.6 Configuration du label et unité du canal dyna  mique

La configuration du label et unité sert au mode dit custom (canaux dynamiques) pour
obtenir I'affichage sur Multigraphic.

Le label est composé de 5 mouchards intégrant deux lettres qui permettent d’écrire
un mot de 10 lettres maximum.

L'unité est composée de 4 mouchards intégrant deux lettres qui permettent d’écrire
un mot de 8 lettres maximum.

Les espaces sont considérés comme une lettre.

http://www.table-ascii.com/

(hors table ascii étendue)

Hexadécimal - | Convertir en ASCI Résultat en ASCII :
Exemple 4578656DT706CE520
ASCII : [ Convertir en Hexadécimal I [ Effacer I Résultat en Hexadécimal :

Dans cet exemple nous utilisons le site internet ci-dessus pour convertir le texte
« Exemple » en code hexadécimal. Les mouchards intégrent un paquet de deux
lettres. Dans notre cas le « Ex » donne un résultat en hexadécimal « 4578 ».
ATTENTION pour un mot de 7 lettres il est nécessaire de finir par un espace comme
dans notre Exemple.

Ce résultat est a convertir en décimale. Pour cela il est nécessaire d’utiliser la
calculatrice de votre systéeme d’exploitation en mode programmeur (voir exemple ci-
dessous). Entrez la valeur en hexadécimale puis cliquez sur « Déc » pour avoir la
valeur en décimale.

- . .
[l Calculatrice (E=AREE™ > 1] Calculatrice e e
Affichage Edition 7 Affichage Edition 7
@00@ @P0e @00@ 090G 090G ©0BO@ 0EOe 000G | ege@ @oe@ ooe GEe@ G000  0OGR  @Oe@ @000
53 a7 32 &3 47 32
§OGG ©0OGG BOBG  GO8G @188 G181 @111 100D 6060 G0BG @G06 ooee @lee @181 6111 1908
[ 31 15 e | 3 15 8
|Mod|| A |[Mc || MR || Ms || me || m | Iii | ||moa| A || wmc || mr || ms| M| m |
|l | ] | B ..‘_:.CE_:= € || # ¥ T (it by B .‘_.:CE.: = | Fal [ o
|Rot|Rar|| C || 7 || 8 || 9 [| « | = OBn  ||ret|[Rer| € || 7 || 8] 9 || 4| %
@ Qword || Or | Kor | D ! 4 1 5 | 6 (| * | lix @ Qword | or il dor || D || 4 || & ! 6 | x|
=" Dword T 1 = 5 o a &) bwiord _ AL =3 i = ;
= tsh || Rsh ' . | = [| 2 g
Gimet || | & ] 1 ] 2 M5 femll Omot |IER|[BsR|E |1 || 23 I _
Socet | ot ||and || F || 0 o et Dodet || not|land| F|| 0 | |+
= L ] | It ! L= | ! L] 2. 2 s SERLa 5 2]

[ ]
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Entrez cette valeur en décimale dans Toplink. Le principe est le méme pour tous les
mouchards de Label et d'unité.

FIE?
ke
ke
7777
ke
ke
ke
ke

Exemple d’affichage de label et d’unité sur un Multigraphic :

7072
7772
7772
77
7772
7772
7772
77

DynLabel 1_WDift
DwnLabel_2_WDift
DwnLabel 3_WDift
DwnLabel_ 4_WDift
DyrLabel 5 VDiff
Doynlrit_1_Diiff
Dynlrit_2_Diff
Dynlrit_3_Diff
Dwnlrit_d_%Diff

(134h
0185h
(0186h
0187%h
0188h
0183h
184k
018Bh

0001h
0001k
0001k
0001k
aa0ih
0001k
0001k
0001k
0001k

Bastaque est le label et I'unité est remplacée par du texte (« Trib »). Ceci permet de
différencier les deux Bastaques babord et tribord.

nke

MARINE ELECTRONICS
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3.2 Configuration avec un afficheur MULTIGRAPHIC

Un appui long sur la touche @ permet d’accéder directement au carrousel, sur

lequel vous sélectionnez pour afficher la page « Capteurs ». Sélectionnez
ensuite la donnée créée par le Load cell Monitor (tension d’étai).

3.2.1 Configuration de l'offset

P —

OJ ! ) Temperature eau
[ }Q %i 5 Loch total
Capteurs H

Tension étai

Tension étai

Tension étais : Offset

3.2.2 Configuration du coefficient (pente du capteu )

Tension étai

Loch total Tension étai
Vitesse moyenne Offset ension étais

Coefficient

Initialisation

®-o
; ®0° @0

n ke 11 13_Load_cell_Monitor FR_11
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Initialisation = Initialisation totale du Load cell Monitor aux valeurs par
défauts de sortie usine.

Tension étai

Temperature ea:
Loch total

Offset

Tension étai

Vitesse moyenne

Tension étais : Initialisation

Coefficient

Etes-vous sur de vouloir
réinitialiser le capteur ?

+®++ ©

3.3 Gestion de plusieurs Load cell Monitor

Plusieurs Load cell Monitor peuvent étre branchés sur le méme réseau Topline
afin de contrdler plusieurs capteurs.

Exemple d’'une installation avec 3 Load cell Monitor :

1 Load cell Monitor pour la tension d’étai. (Mode canal tension d’étai)
2 Load cell Monitor pour la tension des deux bastaques. (Mode canal dynamique)

A Attention

Une seule interface programmeée en tension d’étai sur le méme BUS.

3.4 Processor HR et Load Cell monitor programmé en canal dynamique

Dans le cas d’'un ou plusieurs Load cell monitor programmeés en canal dynamique
I'affichage de la donné, du label et de I'unité ne fonctionne pas avec un processor
HR.

Dans ce cas il est nécessaire de donner une adresse fixe (adresse afficheur) a
l'interface Load cell monitor. Pour cela utiliser Toplink et entrer une adresse afficheur
alaligne : ADR_TOPLINE

Attention de ne pas attribuer une adresse déja exis  tante sur votre Bus Topline.
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4. INSTALLATION

A ATTENTION

Mettre l'installation électronique hors circuit avant toute intervention sur le bus
Topline.

4.1 Cablage du Load cell Monitor

Bl réseau Topline

| Sortie NMEA

Entrée Tension
Sortie Alarm

Entrée Capteur

» Connecter le cable bus sur une boite de jonction « bus Topline » de la fagon
suivante :

Fil blanc sur la borne « +12 volts »

Tresse sur la borne « GND »

Noir sur la borne « Data »

Rouge est une sortie NMEA 0183 38400 bauds

Jaune est une sortie Alarme (Non implémenté€)

Vert entrée mesure tension auxiliaire (Non implémenté)

n ke 13 13 _Load_cell_Monitor_FR_11

MARINE ELECTRONICS




Cablage de la prise binder 620 4 plots.

Binder 620 4 plots | Désignation Exemple d'un Load Pin nke
1 GND (0V) Noir 0V

2 Signal + Blanc signal +

3 Signal - Vert signal -

4 V+ (3.3V) Rouge Alim +

Dans le cas ou la valeur de traction est inversée ou reste a zéro il faut inverser
les cables signal + et signal - de la prise Binder 620 4 plots.

4.2 Sortie NMEA

2 phrases propriétaires sont disponibles au format NMEA 0183 38400 bauds sur le

fil rouge du cable Topline :

$PNKEV.loadcellmonitor.V1.1 dec 21 2015 16 :46 :22*30
Cette phrase est émise au démarrage. Elle renseigne la version logiciel de I’Analog

Monitor.

$IIXDR,N,x.X,N *hh<CR><LF>
\ Tension d’étai

Cette phrase renseigne la tension d’étai.

nke
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5. CARACTERISQUES DU LOAD CELL MONITOR

5.1 Caractéristiques mécaniques du boitier du Load cell Monitor

a N

4 98.3
@ 6—\?/: ,
D i
e B 95 Sha4
@ /I ’ ' . load cell Monitor _152.]
= J/

5.2 Caractéristiques du Load cell Monitor

Parameétre Valeur
Alimentation DC (continue) 8V — 32V
Sortie NMEA NMEA 0183 38400 bauds
Poids 300g
Consommation en fonctionnement < 20mA
12Volts
Cable d’alimentation bus Topline @5,5mm, 4 conducteurs + fil de masse,
longueur 6m
Connecteur de mesure 4plots Fiche binder 4 plots femelles
Température de fonctionnement -10°C /50°C
Température de stockage -20°C/ 60°C
Etanchéité IP54 étanche aux projections d’eau
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